Connecter mBot a un PC

4 '

S ¢ Ce document a pour objectif de t’aider & connecter un robot mBot & un ordinateur. Au
-,O\- préalable il faut avoir installé le logiciel mBlock ainsi que P'IDE Arduino qui te

permettra d’assurer le transfert d’un programme vers le robot mBot.
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Ouvrir le logiciel mBlock

mBlock
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Ultimate 2.0 (MegaPi)
@' mBlock - Based On Scratch From the MIT Media Lab(v3.4.12) - par port série (COM) Connefté - Pas sauve( Megapi Pro
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\_ ¥ Le numéro de port peut varier d’'un ordinateur & un autre. )
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Plusieurs indices vous indiquent alors que vous étes bien connecté.
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Derniers paramétrages
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Dans le menu « Connecter », sélectionner Dans le menu « Choix des extensions »,

« Téléverser le microprogramme de sélectionner uniquement « Makeblock »,
communication », a la fin du téléversement le décocher les autres extensions si nécessaires.
robot doit émettre deux « bibns ».

Connecter Choixdela carte Choix des extensions Choix del

par port série (COM) >
par Bluetooth >
par WiFi (2,4GHz) >
par le réseau >

Tebverser e i mime de communicatio

Réinitialiser le programme par défaut >

Régler le mode de microprogramme I
Voir le fichier source .
Installer les pilotes Arduino Démarrer téléversement

Téléversement fini

Fermer

Choix des extensions Choix de la langue Aide

Gérer les extensions Ctrl+Shift+T
Restaurer les extensions

Vider le cache
Smart Servo Toals

Joystick(Arduino Mode Only)
Arduino

Microsoft Cognitive Services
Makeblock

Smart Servo

Communication
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