ARDUINO

SHIELD MOTEUR ROBUNO

OO

Alimentation extérieure
inutile si utilisation de
petits moteurs 5V

470uF
Attention au sens !

Les moteurs demandent une forte puissance lors

le temps de sa décharge.

-

Cette interface e puissance permet de piloter 2 moteurs dans les 2 sens.
Elle permet également de piloter les moteurs en PWM (sortie analogigue).

5V < Alimentation ext. < 9V

Alimentation extérieure obligatoire
pour de plus « gros » moteurs.

du démarrage. Cela fait chuter la tension de la carte

arduino, ce qui implique souvent des Resets intempestifs.

Pour éviter ce probléme, il faut ajouter un condensateur de minimum 470uF entre le 5V et le Gnd (0V).
Lorsque la tension s’écroule sur la carte arduino, le condensateur joue de réle de temporisateur (onduleur)
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Le shied permet d’empiler d’autres shields par dessus ou par dessous comme ici avec un shield Grove

D |“}~ ) oo D Shield Moteur

+
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Pilote 2 Pilote 1 Moteur G ‘ Droite @ @ Gauche \ a

0 0 Arrét

0 1 Droite

1 0 Gauche

'Y 'In=o
Schéma d’un pont en H 1 1

-@é Fonctionnement  Aimentaton Extere |

Alimentation ON

Moteur A Moteur B
Broche 11 Broche 9 (PWM) Broche 12 Broche 10 (PWM)
0 = sens droite De 0 a 255 avec : 0 = sens droite De 0 a 255 avec :
0 = Arrét 0 = Arrét
1 =sens gauche [ 255 = yitesse maximale 1=sens gauche [ 255 = yitesse maximale
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envoyer sur la broche PWM~ @) 1a valeur Moteur A et moteur B

en vitesse maximum
envoyer sur la broche PWM~ €19 1a valeur &0

mettre I'état logique de la broche €8 a Moteur A et moteur B
mettre I'état logique de la broche €B) 3 dans le sens droite

> .

attendre @ secondes
»

envoyer sur la broche PWM~ @) la valeur Moteur A vitesse maximum

envoyer sur la broche PWM~ 1) 12 valeur (¥ BRLEEEIEL
»

mettre I'état logique de la broche €89 3 Moteur A dans le sens droite
»

mettre I'état logique de la broche €8 3 5 R E-TE Y CRRY NI
> y

attendre €9 secondes
»

N AR e R e o JEREIENR 2550 | Moteur A et moteur B
en vitesse maximum

envoyer sur la broche PWM~ €19 12 valeur &30

mettre I'état logique de la broche €89 3 CELM Moteur A et moteur B

mettre I'état logique de Ia broche €8 2 CEE BRI LS
- ,

attendre €) secondes
»

envoyer sur la broche PWM~ @) 1a valeur @ Moteur A et moteur B
) a l'arrét

envoyer sur la broche PWM~ €19 1a valeur (B
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