LECTUREDU REGLEMENT

ANALYSE DU CAHIER DES CHARGES

ANALYSE DU REGLEMENT

a A l'aide du réglement du concours, compléter la mission du systéme,
% ainsi que les contraintes a respecter.

Mission du systéme
Quel est le probléme a traiter ? Pourquoi ai-je besoin de ce produit ?
B La finalité
Réaliser le parcours en autonomie
Le Probléme
R — Permettre aux éléves de réaliser I'épreuve
Pour le concours Roboteck, les éléves doivent du parcours lors du concours Roboteck.
développer un robot réalisant un parcours en
autonomie le plus rapidement possible. A

Que doit faire le produit pour cela ?

Quel est le nom du produit ? !
: : La mission

Réaliser le parcours imposé en autonomie
Le systéme
""""""""" »|Le systéme doit permettre de réaliser
Robot

Contexte : Environnement du systéme

Circuit Roboteck e S ;

....................... Thématique
O Systéme
/\ Robot I I I I
Utilisateur Préserver / Respecter Respecter Energie
L ) |
S ©
Environnement Budget
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ANALYSE DU CAHIER DES CHARGES

Diagramme des besoins des parties prenantes

—

"Besoin service attendu”
Réaliser le parcours en autonomie

Robot Concours Roboteck

Réaliser le parcours Roboteck en autonomie le plus rapidement possible D
A A A A A ¥
' : "Besoin Contrainte"
Respecter la thématique

"Besoin Contrainte"
Etre autonome en énergie

"Besoin Contrainte"
Préserver I'environnement | |

"Besoin interface"
Permettre le départ
Réaliser le circuit imposé de fagcon !
1| L'esthétique du robot doit respecter la

possible

autonome Déclenchement du départ L'impact environnemental Le systéme doit pouvoir
et s'arréter sur la zone d'arrivée en par l'utilisateur sera le plus faible possible fonctionner en autonomie thématique du concours et la charte
autonomie graphique choisie
Critéres de performances Critéres de performances Critéres de performances
Critéres de performances Critéres de performances
Solution physique sur le robof Matériaux recyclables a Source d'alimentation < 9V
Circuit & réaliser le plus rapidement ou 4 distance privilégier Thématique imposée

) i
1

Suivre la ligne noire sur le
circuit blanc de fagon

Monter et descendre le pont

Le robot doit s'arréter au
niveau de la zone d'arrivée

"Besoin Contrainte”

Cnitéres de performances

"Besoin Contrainte”

Justificatif obligatoire

"Besoin Contrainte"

"Besoin opérationnel" "Besoin opérationnel" "Besoin opérationnel" Sécuriser A peCie et Eron CnE
Suivre la ligne S'arréter : % - . > N -
9 Monter et descendre Le robot ne doit pas étre Le co(t de fabrication doit Réalisation dans le laboratoire de
le pont dangereux respecter le budget autorisé. technologie ou dans un Fablab.

Le carénage peut étre physique ou
virtuel en réalité augmentée.

autonome. Critéres de performances
Propriétés du pont Proprietes de la zone damvee | |pag giangles saillants o Critéres de performances
Proprietes de la igne i o \Pas de parties pointues Budget < 50€
lPont de 50mm de haut igne perpendiculaire = 3 < ‘ p
i - \Pas de matériaux dangereux | Hors systéme de Carénage démontable en moins
15mm de largeur KOOmm de long Butée : 50mm de large et programmation d'une minute
Couleur noire 160mm de large pomm de haut Hors source d'alimentation

Quelques questions pour vérifier la compréhension du cahier des charges et donc ce qui est attendu
dans le cadre du concours.
Ca serait dommage d’étre hors sujet ...

89

Le robot doit-il étre totalement autonome ou peut-il étre
télécommandeé ?

Que doit faire le robot et sur quel type de parcours
évolue-t-il ?

Comment le robot doit-il détecter I'arrivée et que doit-il
faire a ce moment-la ?

Que se passe-t-il si le robot quitte la ligne noire ou
n’arrive pas a franchir le pont ?

Quel est le budget maximal autorisé pour le robot et
gu’est-ce qui n’est pas inclus dans ce budget ?

Quelles sont les contraintes concernant la source
d’énergie et la sécurité du robot ?

Quelles regles doivent étre respectées concernant les
matériaux et le carénage du robot ?

Quels éléments sont évalués lors de I'épreuve de design
et de I'entretien avec le jury ?
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